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L'invenzione

La robotica indossabile in questi ultimi anni si sta affermando sempre piu. Ormai non e
raro vedere esempi nella vita quotidiana di utilizzo di robot, protesi o esoscheletri.
Sicuramente il fenomeno aumentera visto il trend crescente delle tecnologie che sempre

piu vengono presentate in questo ambito.

Una delle particolari sfide tecniche ancora molto sentite per far si che le tecnologie
esoscheletriche siano ancora piu presenti sul mercato e la difficolta di ridurre ancora

considerevolmente il peso a fronte delle forze e potenze erogate.
'invenzione si riferisce ad un sistema di sott’attuazione selettiva per esoscheletri.

Il dispositivo ha un solo input di potenza (es: motoriduttore) che, attraverso un
selettore, puo erogare potenza ad un distretto corporeo piuttosto che un altro in
maniera selettiva e/o opportunatamente comandata. Grazie a questo ritrovato é
possibile ridurre al minimo il peso e il costo dell’esoscheletro complesso per aumentarne

sensibilmente la fruibilita in scenari di vita quotidiana reali.

| principali vantaggi sono rappresentati pertanto da:
e Sistema semplice e leggero che ha la possibilita di attuare diversi output con un solo
attuatore.

e Basso costo di realizzazione.



Il sistema alla base dell’idea e quello di
Disegni e ® avere un numero di gruppi di attuazione
minore dei giunti da robotici da azionare
per l'utilizzo di un esoscheletro

Immagini




Applicabilita Industriale

(O

L'invenzione trova applicazione all’interno dei campi:
 Esoscheletri multi giunto

. Robotica indossabile a tutto tondo



Possibili

Evoluzioni

La tecnologia alla base del brevetto € in una fase di sviluppo ancora non del tutto
matura per il mercato con i rispettivi prodotti. Il TRL e da considerarsi ancora basso
(es: 2/3) adeguato a prototipi di validazione sperimentali. Ancora numerosi altri
approfondimenti sono necessari al Team di ricerca per rendere la tecnologia

efficacemente applicabile alla robotica indossabile.
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